Inertial+

Inertial
und GPS
Messplattform

Eigenschaften

* 6-axiale inertiale
Messplattform

o Kompatibel mit ex-
ternem GPS Empfanger

o Kontinuierliche Ergeb-
nisse selbst bei Ausfall
des GPS Signals

o Prazise Messdaten wie
Nick- und Wankwinkel,
Position, Fahrtrichtung

e Hochprézise, robust
und leistungsstark

e Datenausgabe in Echt-
zeit mit 100Hz

o Interner Datenspeicher

e Schnelle Installation

Einsatzmoglichkeiten

o Profilerfassung von
SUESSEEIERED

e Land- und Strassen-
vermessung

o Luftbildaufnahmen

e Gleisvermessung

e Land- und luftgestitz-
tes Laser Scanning

o Korrektur/ Lagerege-
lung von Laser Scan-
nern, Kameras und
anderen Sensoren

Inertial+

Optimierung von GPS-Daten
vorhandener GPS-Empféanger:
Das neue Inertial+

Inertial+ ist ein  extrem
wetthewerbsfahiger  6-axialer
Inertialsensor, der die NMEA-
Daten von externen, bereits
vorhandenen hochwertigen
,»Stand-alone” GPS-Empféangern
nachhaltig verbessert.

Die seriellen NMEA Daten des
GPS-Empfangers werden mit
den Signalen des Inertial+
verarbeitet und anschlieBend
als  optimierte  Messdaten
wieder im NMEA Format
ausgegeben. Die aufgrund von
Hindernissen wie Baumen,
Briicken, Tunneln oder
Spiegelungen  in  Stralen-
schluchten beeintrachtigten
Signale von GPS-Empféangern
sowie  damit  verbundene
unerwiinschte  Signalspriinge
oder —ausfélle kdénnen durch
das Inertial+  kompensiert
werden.

Gemeinsam aus den Signalen
der IMU (6-axiale Inertial

Measurement Unit) und den
Signalen des GPS-Empféngers
errechnen die leistungsstarken
Signalprozessoren des
Inertial+ in Echtzeit stetige
und positionsrelevante Daten.

Dariiber hinaus liefert das
Inertial+  auch fahr-
dynamische  Signale  wie
Position, Orientierung,
Geschwindigkeit, Fahrt-
richtung, Nick-, Wank- und
Schwimmwinkel, Beschleuni-
gungen und Drehraten usw.
mit einer Ausgaberate von bis
zu 100 Messwerten  pro

Sekunde. Selbst bei
Spiegelungen  oder  kurz-
zeitigem Ausfall der GPS-
Satelliteninformation  werden

die Messdaten stetig in einem
Raster von 10 ms ausgegeben,
was speziell bei der Korrektur
oder Lageregelung von Laser-
scannern, Kameras und anderen
Sensoren duierst wichtig ist.

Die aufgezeichneten GPS-
Positionsdaten  kénnen  an-
schlieBend  mit  digitalen
Landkarten  oder  Video-
aufzeichnungen  zusammen-
gefligt werden.

Your Application




Parameter

Positionsgenauigkeit*

Geschwindigkeits-
genauigkeit
Beschleunigungen:
- Bias

— Linearitat

— Skalierung

— Messbereich

Nick-/Wankwinkel

Fahrtrichtung?

Drehraten:

— Bias

— Skalierung
— Messbereich
Ausgaberate

Latenzzeit

SBAS
0.5m CEP

0.1 km/h RMS

10 mm/s? 1o
0.01%
0.1% 1o
100 m/s?

0.05° 1o
0.1°1c

2 deg/hr
0.2 deg/vhr
100°/s

100 Hz
3.9ms

OmniStar HP

0.1m CEP DGPS

0.08 km/h RMS

RTK

0.02m 1o

0.05km/h RMS

10 mm/s? 1o 10 mm/s? 1o
0.01% 0.01%
0.1% 1o 0.1% 1o
100 m/s? 100 m/s?
0.04° 1o 0.03° 1o
0.1° 1o 0.1° 1o
2 deg/hr 2 deg/hr
0.2 deg/vhr 0.2 deg/vhr
100°/s 100°/s
100 Hz 100 Hz
3.9ms 3.9 ms

Hinweis 1: Die Positionsgenauigkeit hdngt vom GPS Empféanger ab. In der Tabelle sind typische Werte angegeben.

Hinweis 2: Das Inertial+2 misst die Fahrtrichtung mit hoher Genauigkeit selbst unter Konditionen mit wenig Dy-

namik, z.B. bei langen Fluglinien.

Technische Daten

Parameter Inertial+/ Inertial+2

Versorgungsspannung
Abmessungen (mm)
Gewicht
Betriebstemperatur
Vibration

Schock
Datenspeicher (intern)

Ausgénge

9-18 V d.c. 15W
234 x 120 x 80
2,2 kg
—10 bis 50°C
0.1 g?/Hz 5-500 Hz
100G, 11ms
2GB
RS232, Ethernet
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Positionsdaten eines ,,stand-alone*

* GPS-Empféngers (ge

Das Inertial+ kann auch mit
einem zweiten GPS Empfanger
verwendet werden. Das sog.
Inertial+2 liefert hochgenaue
Messergebnisse  der  Fahrt-
richtung (Heading) selbst bei

niedrigen  Geschwindigkeiten
und bei Anwendungen in
Luftfahrzeugen.

Das Inertial+ ist einfach zu

installieren, leicht zu bedienen
und kann problemlos mit allen
Hochleistungs- GPS Empfangern
kombiniert werden.
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Ib) und in Kombination mit dem Inertial+ (rot)

Das Inertial+ wird vom PC aus
per Ethernet konfiguriert. Nach
einer kurzen Initialisierungs-
phase orientiert sich das
Inertial+ von selbst und ist in
klrzester Zeit messbereit. Zur
Stiitzung des Inertialsensors
bei langerem Ausfall des GPS
Signals  (z.B. Tunneldurch-
fahrten)  konnen  Odometer
(Drehgeber am Rad)
verwendet werden.

Das Inertial+ wird mit einem
komfortablen  Softwarepaket
ausgeliefert, mit welchem der
Sensor  vor Messheginn
einmalig  konfiguriert  wird.
Sowohl die Messdaten als auch
die Systemzustande konnen
anschliellend auf einem Laptop

oder Pocket PC online
dargestellt und mitverfolgt
werden.

Die Messdaten werden
dartiberhinaus immer in einem
internen 2 GB Ringspeicher
mitgeschrieben und  kdnnen
nach Beendigung der
Messfahrt ausgelesen werden.
Nach dem Auslesen konnen
die optimierten Messdaten des
Inertial+ mit einer Viewing-
Software grafisch dargestellt
und analysiert oder mit einer
Postprocessing Software nach-
verarbeitet und dokumentiert
werden.
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